P35/45AC Motor tubular de radio

radio electronico
Manual de usuario

Lea atentamente el manual del usuario antes de utilizar el producto.



Parametro técnico

Cazador remoto101: MOTOR:

* \oltaje de la bateria: 3V * Voltaje de entrada: AC110-240V (50/60Hz)
¢ Frecuencia de radio: 433,92 MHz ¢ Potencia de carga: <400W
¢ Capacidad de la bateria: 210MAh ¢ Un receptor puede ser compatible con

20 emi .
* Tamafio del producto: 66*33*10MM Emisores como maximo

Conexion por medio de cables

cable a tierra  amarillo verde

antena
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cable de alta tension ~ marron

cable neutral  azul

Operacion remota del motor

Emparejamiento de cédigo entre motor y control remoto
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Presione el boton SET en el cabezal del motor. En segundo lugar, presione el botén STOP en el control remoto,

el motor vibra una vez, significa que el emparejamiento
del codigo se realizo correctamente.

Caodigo de copia remota
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Presione ARRIBA y ABAJO del control  pecione DETENER 8 veces  Presione ABAJO del control remoto A A continuacién, presione el boton
remoto al mismo tiempo hasta que el una vez que el motor vibre una vez, ~ STOP del nuevo control remoto B, el
motor vibre una vez o que significa que el motor ingresa  Motor vibra una vez. Ahora el control
‘en modo de copia de codigo. remoto B también puede controlar el

motor.




Operacion paso a paso o en funcionamiento continuo
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Presione STOP y ABAJO del control remoto al mismo tiempo, el motor vibra una vez que el
modo de funcionamiento del motor cambiaré entre paso a paso y funcionamiento continuo
en secuencia. EI modo predeterminado de fabrica es el modo de funcionamiento continuo.

Suelte el control del control remoto actual
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Presione ARRIBA y ABAJO al mismo tiempo,

el motor vibra una vez
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Presione DETENER 7 veces
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Luego presione ABAJO, el motor vibra una
vez que suelte el control remoto actual con

éxito.
Liberar el control de todos los mandos a distancia.
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Presione ARRIBA y ABAJO al mismo tiempo,

el motor vibra una vez

Presione DETENER 7 veces

Luego presione ARRIBA, el motor vibra una
vez que suelte todos los controles remotos

con éxito.

cambio de direccion

Método 1

A
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5 VECES

Presione el boton SET del motor
5 veces, el motor vibra una vez.
El cambio de direccion se
realiz6 correctamente.

Primero, presione ARRIBAY
ABAJO al mismo tiempo, el
motor vibra una vez

Método 2
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Presione DETENER una vez

A continuacion, presione
ARRIBA nuevamente. EI motor
vibra una vez. El cambio de
direccion se realizo
correctamente.

Establecer la posicion limite de apertura.
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Deje que el motor se detenga en la
posicién designada, primero presione
ARRIBAy ABAJO al mismo tiempo hasta
que el motor vibre una vez
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Presione DETENER 5 veces, el paso
finalizara en 10 segundos o el dispositivo
saldra del proceso de operacion.
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Luego presione ARRIBA una vez, el motor
vibra una vez que la posicion limite de
apertura se establece correctamente




Establecer la posicién limite de cierre

)

s veces . = .

Deje que el motor se detenga en la posicion Presione DETENER 5 veces, el paso Luego presione ABAJO una vez, el motor
designada, primero presione ARRIBA y finalizara en 10 segundos o el dispositivo vibra una vez que la posicin limite de cierre
ABAJO al mismo tiempo hasta que el motor saldré del proceso de operacion. se establece correctamente

vibre una vez.

Eliminar la posicion limite de apertura
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Presione ARRIBA y ABAJO al mismo tiempo Presione DETENER 3 veces Presione ARRIBA una vez, el motor vibra una

hasta que el motor vibre una vez. vez que eliminamos la posicion limite de

apertura con éxito

Eliminar la posicion limite de cierre
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Presione ARRIBA y ABAJO al mismo tiempo Presione DETENER 3 veces Presione ABAJO una vez, el motor vibra una
hasta que el motor vibre una vez vez que eliminamos la posicion limite de

cierre exitosamente.

Establecer la posicién intermedia (tercera)
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Deje que el motor se detenga en la posicion Presione DETENER una vez Presione ABAJO una vez, el motor vibra una
designada, primero presione ARRIBA y vez que la posicion intermedia (tercera) se
ABAJO al mismo tiempo. establece correctamente (solo se puede

configurar una posicion intermedia)

Llegar a la posicion intermedia (tercera)

El motor puede funcionar hasta la posicion intermedia (tercera)
i el boton STOP
3 segundos en el control remoto.




Restablecimiento de fabrica

Método 1 Método 2
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Mantenga presionada la tecla SET del
motor hasta que el motor termine 3 Presione ARRIBA y ABAJO al mismo tiempo Luego mantenga presionado STOP hasta que
vibraciones. Después de soltar la tecla, el hasta que el motor vibre una vez. el motor vibre una vez después de soltar la
motor vibrara dos veces mas. EI tecla, el motor vibrara dos veces mas. El
restablecimiento de fabrica ha finalizado. restablecimiento de fabrica ha finalizado.

1. La reparacion y el mantenimiento del motor deben ser realizados por la persona
autorizada;

2. Después de abrir el paquete, verifique el motor para asegurarse de que no aparezca
deformacién o dafio y que el accesorio esté completamente conectado;

3. La toma de corriente debe incluir el terminal de conexién del cable de tierra y debe
estar completamente conectado a tierra;

4. Se debe realizar una prueba al motor sin carga y asegurarse de que no aparezca
ningun ruido anormal.

Servicio al Cliente

1. Prometemos que el cliente tendra 5 afios de garantia debido al problema de calidad;

2. Si debido a una instalacion incorrecta, no de acuerdo con la instalacion manual,
causada por una falla o dafio, la empresa proporcionara servicios de mantenimiento
pagados;

3.Debido a resistencia de voltaje o voltaje anormal, temperatura anormal, agua, fuego,
otras causas de fuerza mayor causadas por fallas o dafios, la empresa brinda servicios
de mantenimiento pagos;

4. Laempresa no proporcionara servicio de mantenimiento por fallas o dafios causados
por el desmontaje artificial o alteracion no autorizada del producto.

Clausula de no garantia

1. Mantenimiento no autorizado, mal uso, colisién, negligencia, abuso, infusion,
accidente, modificacién, uso incorrecto de piezas distintas al producto, o rotura,
alteracion de etiquetas adhesivas, marcas de seguridad,;

2. Se haexcedido el periodo de validez de tres paquetes;
3.Dafios causados por fuerza mayor;

4.Aparte del producto en si, la tecnologia, la fabricacion, la calidad y otros problemas
causados por dafios o fallas.



Producto
Calidad
Certificacion
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